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Attention : Das Rollergebnis ist nach dem Verbund des Profiles anhand der Prifmale im Rollenplan
zu kontrollieren! Beachten Sie bitte auch die technischen Prifhinweise im aktuellen Rollenhandbuch.
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I + b serfissage
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( Pos. 8 et 14 uniguement pour Isomat 4 )
Qté | Art. N° Accessoires

Disposition (de I'intérieur vers I'extérieur) Qty. |Art-No. Accessories
Art.-No. Art.-No. Assembly sequence (inside to outside) | |R1 6 |282821 (20.0 mm)
fir Isomat 3/5 fur Isomat 4

282631 B 282631 B R1/A1
282631 B 282631 B R1/A2
282632 B 282631 B R1/A3
282632 B 282631 B R1/A4
282633 B R1/F1
282633 B R1/F2

Tolérance admissible Périmetres VP
Permissable tolerance Circumference PU Info-Plan:
a polir

polished

T - A_3d;._.ﬁ1d>_._ﬂ.d;_ Sens de

Echelle Poids

total . i
total Scale 1 : Weight

Tolér. limite Tolér. standard
Close tol. Std. tolerance Matiére

Original / Modification Date Material
Revision / Version 01 OO Date

Nom 09.03.2023 Dggnation
Gadreau. G, Plan des rouleaux

drawn

i Bourreau, P. Isomat 3/4/5
soen Bourreau, P.|Schiico AWS 75.11
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